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№ семестра № курса

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 Σ 1 2 3 4 5 6 7 Σ
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1. Место дисциплины в структуре ООП

Код дисциплины Наименование блока Трудоемкость 
дисциплины, з.е.

Б.1.О.Д17 Блок 1 Дисциплины (модули) (Обязательная часть) 2

2. Перечень планируемых результатов обучения, соотнесенных с планируемыми результатами 
освоения ООП

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  и  развитие  у  обучающегося  следующих
компетенций:

№ п/п Компетенция Индикатор достижения компетенции
Знать Уметь Владеть

1 УК-2.Способен
управлять
проектом  на
всех этапах его
жизненного
цикла

УК-2.З.1   основные
законы  механических
процессов  для
управления проектом

УК-2.У.1  применять
основные  законы
механики  в  процессе
проектирования

УК-2.В.1  навыками
применения  основных
законов  механики  при
управлении  проектом  на
всех  этапах  его
жизненного цикла
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3. Распределение разделов (тем) по семестрам (курсам) с указанием часов

 №  
     
п/п

Наименование раздела 
(темы)

Индикатор 
достижения 
компетенции

Очная форма обучения

Общее 
кол-во 
часов 

Заочная форма обучения

Общее 
кол-во 
часов

№ 
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кол. час. кол. час.
1 Структура  (строение)

механизмов
УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2

1.1 Основные  понятия  ТММ.
Механизм,  машина,
деталь,  звено,  стойка,
кинематическая  пара,
кинематическая цепь. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 1 5 2 1 4 5

1.2 Классификация
механизмов

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 1 5 2 5 5

1.3 Структурное  исследование
механизмов.
Классификация
кинематических  пар,
звеньев,  механизмов.
Степень  подвижности
механизма.  Избыточные
связи. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 1 5 2 1 4 5

1.4 Структурный  анализ  по
Ассуру.  .  Структурный
анализ  и  синтез
механизмов,  включающих
первичный  механизм  и
структурные  группы
второго класса.

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 6 2 2 4 6

2 Анализ механизмов УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2

2.1 Общие  методы
кинематического  анализа
Графический,
аналитический,  метод
планов).   

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 1 5 2 1 4 5

2.2 Построение  положений
звеньев  и  траекторий
точек  механизма.
Масштабы. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 6 2 1 2 3 6

2.3 Определение  скоростей
характерных  точек.
Построение  плана
скоростей.  

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 6 2 6 6

2.4 Определение  ускорений
характерных  точек.
Построение  плана
ускорений. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 6 2 6 6

2.5 Общие  методы
динамического  анализа
механизмов.  Силовой
расчет механизмов. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 6 2 1 1 4 6

3 Синтез механизмов УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2

3.1 Общие  методы  синтеза
механизмов.  Этапы
синтеза  механизмов.
Входные  и  выходные
параметры синтеза. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 1 1 2 2 2 2

3.2 Синтез  кулачковых
механизмов.  Анализ
движения  кулачковых
механизмов  при  заданном
профиле  кулачка.  Типы  и
структура  плоских
кулачковых механизмов. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 1 1 2 2 2 2
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3.3 Синтез  зубчатых
зацеплений.  Основная
теорема  зацепления
Эвольвента,  передаточное
отношение,  коэффициент
перекрытия. 

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 6 2 6 6

3.4 Методы  изготовления
колес  с  эвольвентным
профилем  зубьев.
Коррегирование зубьев

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 4 2 4 4

3.5 Синтез  планетарных
механизмов.
Аналитические  и
графические  методы
определения  КПД
планетарного  механизма.
Выбор  схемы планетарной
передачи.  Выбор  чисел
зубьев  и  числа  сателлитов
в  планетарных  передачах.
(ОПК-3) РГР № 7

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 6 2 6 6

Консультирование,
проверка  и  защита
курсовой работы

УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

4 2 2 2 2 2
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4. Материально-техническое и учебно-методическое обеспечение программы

 4.1. Помещения и оборудование

№ 
п/п Вид помещений Оснащение помещений № помещений

1
Учебные аудитории для 

проведения учебных 
занятий

оборудование  и  технические  средства  обучения  (Печь
ПЛ10/12,5  (камерная  высокотемпературная)  (2  ед.);
Твердомер  ТК-2М  М000000447  (1  ед.);  Прибор  ТШ-2
М000000435  (1  ед.);  Прибор  для  определения  твердости
М000000469  (1  ед.);  Микроскоп  МИМ-7  М000004065  (3
ед.);  Стул  (10  ед.);  Стол  аудиторный  (8  ед.);  Машина
0001350240  (1  ед.);  Прибор  0001330921  (1  ед.);  Прибор
0001351023  (1  ед.);  Установка  0001330932  (1  ед.).Весы
технические  (1  ед.);  Гальванометр  напряжения  (4  ед.);
Доска аудиторная (1 ед.); Интегратор (2 ед.); Киноэкран (2
ед.);  Модель  кристаллической  решетки  (4  ед.);
Потенциометр  КСП  (7  ед.);  Потенциостат  П5848  (1  ед.);
Прибор  для  определения  микротвердости  (1  ед.);  Прибор
для  определения  твердости   металла  (1  ед.);  Станок  для
шлифования  и  полирования  (2  ед.);  Стеллаж
металлический  (2  ед.);  Стол  верстак  (1  ед.);  Стол
монтажный (5 ед.); Стол однотумбовый (10 ед.); Твердомер
ТК-2М (1 ед.); Шкаф секционный (6 ед.); Электроточило (1
ед.) (171)
Парты (50  ед.);  Стол  аудиторный (2  ед.);  Мультимедийное
оборудование (1 ед.) (562)
Парты (47 ед.); Мультимедийное оборудование (1 ед.) (568)
Парты (37 ед.); Мультимедийное оборудование (1 ед.) (570)
Парты  (34  ед.);  Мультимедийное  оборудование  (1  ед.);
Стол аудиторный (10 ед.) (662)
Парты (47 ед.); Мультимедийное оборудование (1 ед.) (668)
Парты (40 ед.); Мультимедийное оборудование (1 ед.) (670)
Парты  (36  ед.);  Мультимедийное  оборудование  (1  ед.);
Стол аудиторный (1 ед.) (673)
Стол  рабочий  (22  ед.);  стул  (33  ед.);  Мультимедийное
оборудование (1 ед.) (761)
Стул (2 ед.); Парты (41 ед.); Мультимедийное оборудование
(1 ед.) (768))

171,562,568,570,66
2,668,670,673,761,7

68

2
Помещения для 

самостоятельной 
работы обучающихся

компьютерная  техника  с  возможностью  подключения  к
сети  "Интернет"  и  обеспечение  доступа  в  электронную
информационно-образовательную среду университета

462

 4.2. Лицензионное и свободно распространяемое программное обеспечение, в том числе 
отечественного производства

№ 
п/п Наименование

1 Microsoft Office Professional Plus 2016 (Договор №44/109-15 от 28.12.2015 (бессрочно))
2 Microsoft Office ProPlus 2013 (Договор №44/59-18 от 09.04.2018 (бессрочно))

3 Компас-3D  v18  (50  рабочих  мест).  Проектирование  и  конструирование  в  машиностроении.  (Акт
предоставления прав GE000251 от 13.08.2019 г.)

 4.3. Карта обеспеченности печатными и(или) электронными изданиями и электронными 
образовательными ресурсами

№ 
п/п Наименование источника Год 

издания Ресурс

Коли- 
чество 
экземп- 
ляров
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1

Елчанинов,  Е.В.;Теория  механизмов  и  машин  и  детали
машин;метод.указания  и  контр.задания  на  курс.работу  по  разд."Теория
механизмов  и  машин"  для  студ.2-го  курса  спец.1402,  1403,  1509  очн.и
заочн.обучения;Елчанинов, Е.В.Шаров, О.А.-Н.Новгород,ВГАВТ;  ;

1998 ПР 120

2
Чмиль,  В.П.;Теория  механизмов  и  машин;учебно-методическое
пособие;Чмиль,  В.П.-Санкт-Петербург,Лань;  URL:
https://reader.lanbook.com/book/209816#3 (дата обращения: 16.05.2022) ;

2022 ЭР 0

3
Гордлеева,  И.Ю.;Теория  механизмов  и  машин;лабор.практикум  для
студ.очн.и заочн.форм обучения техн.спец.;Гордлеева, И.Ю.-Н.Новгород,;
;http://94.100.87.24:8080/marcweb/

2018 ЭР 0

4

Чусовитин,  Н.А.;Теория  механизмов  и  машин;учебное  пособие  для
вузов;Ванаг,  Ю.В.Гилета,  В.П.Чусовитин,  Н.А.-Москва,Юрайт;  URL:
https://urait.ru/viewer/teoriya-mehanizmov-i-mashin-492099#page/1  (дата
обращения: 04.12.2022) ;

2022 ЭР 0

Программа  предусматривает  возможность  применения  электронного  обучения,  дистанционных
образовательных технологий.
Электронная  информационно-образовательная  среда  университета  с  возможностью  доступа  к
информационно-телекоммуникационной сети "Интернет" - Режим доступа:  http://www.eios.vsuwt.ru/.

4.4. Современные профессиональные базы данных

№ 
п/п Наименование

1 Статистический  сборник:  Транспорт  в  России-  Режим  доступа:
http://www.gks.ru/wps/wcm/connect/rosstat_main/rosstat/ru/statistics/publications/catalog/doc_1136983505312

2 Центральная база статистических данных - Режим доступа: http://cbsd.gks.ru/

4.5. Информационные справочные системы

№ 
п/п Наименование

1 Справочная правовая система «КонсультантПлюс» - Режим доступа: http://www.consultant.ru
(договор от 02.02.2015 г.)

2 Справочная правовая система «Гарант» - Режим доступа: http://www.garant.ru
 (договор 62/16 от 01.09.2016 г. - бессрочный)
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5. Оценочные и методические материалы

Оценочные  и  методические  материалы,  определяющие  процедуры  оценивания  индикаторов,  характеризующих  этапы  формирования  компетенций,  являются  приложением  к
программе.

№ 
п/п 

Код 
контроли- 

руемой 
компетен- 

ции

Индикато
р достиже- 

ния 
компе- 
тенций

Контроли- 
руемые 
разделы 
(темы)

Формы и методы контроля и оценки 
результатов обучения Процедура 

оценивания

Критерии оценивания результата обучения и шкала оценивания

2 3 4 5

Вид контроля Форма контроля не зачтено зачтено

1 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

1.2
1.3
1.4

текущий контроль Расчетно-графичес
кая рабо

РГР Работа  выполнена
не  полностью,
допущены  грубые
ошибки

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены  ошибки
в  расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены
неточности  в
расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью  без
ошибок в  расчетах
и  чертежах
(графиках)

2 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

2.1
2.2

текущий контроль Расчетно-графичес
кая рабо

РГР Работа  выполнена
не  полностью,
допущены  грубые
ошибки

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены  ошибки
в  расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены
неточности  в
расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью  без
ошибок в  расчетах
и  чертежах
(графиках)

3 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

2.3 текущий контроль Расчетно-графичес
кая рабо

РГР Работа  выполнена
не  полностью,
допущены  грубые
ошибки

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены  ошибки
в  расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены
неточности  в
расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью  без
ошибок в  расчетах
и  чертежах
(графиках)

4 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

2.4 текущий контроль Расчетно-графичес
кая рабо

РГР Работа  выполнена
не  полностью,
допущены  грубые
ошибки

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены  ошибки
в  расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены
неточности  в
расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью  без
ошибок в  расчетах
и  чертежах
(графиках)
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5 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

2.5 текущий контроль Расчетно-графичес
кая рабо

РГР Работа  выполнена
не  полностью,
допущены  грубые
ошибки

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены  ошибки
в  расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены
неточности  в
расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью  без
ошибок в  расчетах
и  чертежах
(графиках)

6 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

3.3 текущий контроль Расчетно-графичес
кая рабо

РГР Работа  выполнена
не  полностью,
допущены  грубые
ошибки

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены  ошибки
в  расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены
неточности  в
расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью  без
ошибок в  расчетах
и  чертежах
(графиках)

7 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

3.5 текущий контроль Расчетно-графичес
кая рабо

РГР Работа  выполнена
не  полностью,
допущены  грубые
ошибки

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены  ошибки
в  расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью,  но
допущены
неточности  в
расчетах  и
чертежах
(графиках)

Работа  выполнена
полностью  без
ошибок в  расчетах
и  чертежах
(графиках)

9



8 УК-2. УК-2.З.1
УК-2.У.1
УК-2.В.1

1
2
3

промежуточная 
аттестация

Зачет зачет Обучающийся
демонстрирует
фрагментарные
знания  основных
разделов
дисциплины,  его
базовых понятий и
фундаментальных
проблем.  Слабо
выражена
способность  к
самостоятельному
аналитическому
мышлению,
имеются
затруднения  в
изложении
материала,
допущены  грубые
ошибки  и
незнание
терминологии,
отсутствуют
ответы  на
дополнительные
вопросы,
необходимые
умения и навыки

Обучающийся
демонстрирует
знание  основных
разделов
дисциплины,  его
базовых понятий и
фундаментальных
проблем;
приобретены
необходимые
умения  и  навыки,
освоил  вопросы
практического
применения
полученных
знаний,  не
допустил
фактических
ошибок  при
ответе,  достаточно
последовательно  и
логично  изложен
теоретический
материал,
допущены  лишь
незначительные
нарушения
последовательност
и  изложения  и
некоторые
неточности

10





4. Материально-техническое и учебно-методическое обеспечение программы 

4.1. Помещения и оборудование 

№ 

п/п 
Вид помещений Оснащение помещений № помещений 

1 Учебные 

аудитории для 

проведения 

учебных занятий 

Оборудование и технические средства 

обучения: Учебная мебель, учебная доска, 

мультимедийный проектор, проекционный 

экран, рабочее место преподавателя с 

компьютером, кабинет на 28 посадочных 

мест, шкаф с библиотекой кабинета, угловая 

стойка, демонстрационных столов(7 ед.), 

верстаков(2 ед). 

Лабораторная установка: Построение зубьев 

зубчатых колес методом огибания ТММ24 

(12 шт.) 

Лабораторная установка по исследованию 

электромеханическоко привода. 

Лабораторная установка   по   определению 

момента инерции шатуна. 

Лабораторная установка   по Статической 

балансировке маховиков. 

Лабораторная установка:  « Червячный 

редуктор». Редукторы (11 ед. : червячные, 

цилиндрические, планетарные, коническо-

цилиндрический и т.д.). Стенд для 

определения биения ПБМ-200. Магнитная 

стойка 44060. 

Базовый комплект механизмов.(30 шт.). 

Демонстрационные стенды(10 ед.). 

Комплект зубчатых колес. Мерительный 

инструмент: -штангенциркули, -

микрометры,-угломер, -индикатор, -образцы 

шероховатости поверхности, -линейки ,-

штанген-зубомер. Металлорежущий 

инструмент (долбяк, модульная фреза, 

шпоночная фреза, комплект резцов и сверл) 

Мерительные приборы: -тахометр, -

микроскоп. Модели ДВС(2 ед). Макеты: -

Зубчатого зацепления, -Сложения сил, -

Проекции сил на плоскость. Набор 

образцов: резьб, ремней, цепей, валов, муфт, 

образцов резьбового крепежа, сварных 

соединений и заклепок. Набор 

подшипников(стенд). Модель бруса. Набор 

тематических плакатов (в бумажной(14 ед.) 

и электронной форме). 

44 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Учебная мебель, учебная доска, рабочее место 

преподавателя, кабинет на 18 посадочных мест. 

Комплект учебного оборудования  

«Основы сопротивления материалов», 

ОСМ-8ЛР-09 - 2шт.(Выполняются восемь 

лабораторных работ). Демонстрационные 

образцы(6 ед.),  подвергнутые  разрыву(4 

ед). 

 

Учебные аудитории для проведения лекций, 

в том числе имеющие демонстрационное 

оборудование, компьютерный класс. 

49 

 

 

 

 

любая 

аудитория в 

соответствии с 

расписанием, 

оснащенная 

указанным 

оборудованием 

2 Помещения для 

самостоятельной 

работы 

обучающихся 

компьютерная техника с возможностью 

подключения к сети "Интернет" и 

обеспечение доступа в электронную 

информационно-образовательную среду 

университета 

44,любая 

аудитория в 

соответствии с 

расписанием, 

оснащенная 

указанным 

оборудованием 

4.2. Лицензионное и свободно распространяемое программное обеспечение, в том 

числе отечественного производства 

№ 

п/п 
Наименование 

1 Microsoft Office 2007 лицензия Microsoft Open License Academic 43714238от 

28.03.2008 г.; 

2 Google Chrome (Открытое лицензионное соглашение GNU General Public License); 

3 Adobe Acrobat Reader (Открытое лицензионное соглашение GNU General Public 

License) 

4 Moodle Образовательный портал Каспийского института морского и речного 

транспорта (Открытое лицензионное соглашение GNU General Public License). 

5 Kaspersky Endpoint Security : Каспийского института морского и речного 

транспорта. Срок действия до  11.07.2023, вид лицензии – коммерческая, документы, 

подтверждающие право использования ПО – Договор №280Е-220628-110810-156-

884 от 28.06.2022, PN: KL4867RATFQ 

6 КОМПАС-3D-18  - (Договор № КАД-17-1476 (бессрочно)) 

4.3. Карта обеспеченности печатными и (или) электронными изданиями и 

электронными образовательными ресурсами 

№ 

п/

п 

Наименование источника 
Год 

издания 
Ресурс 

Количество 

экземпляров 

1.  Крайнова, В.В. Методические указания по 

организации и выполнению 
2018 ЭР 0 



внеаудиторной (самостоятельной) работы 

[Электронный ресурс] : для 

преподавателей и студ.по направлениям 

подготовки (спец.) высш.и 

сред.проф.образования / В. В. Крайнова ; 

ВГУВТ. - Н.Новгород, 2018. - 1 

текст/файл. - Авторский вариант. – Режим 

доступа: 

http://94.100.87.24:8080/MarcWeb/Tmp/f155

20.pdf 

2.  Гордлеева, И.Ю.;Теория механизмов и 

машин: теория, практика, курсовое 

проектирование;методическое пособие для 

студентов очной и заочной 

форм обучения технических 

специальностей;Гордлеева, 

И.Ю.-Н.Новгород,; 

;http://94.100.87.24:8080/marcweb/ 

2020 ЭР 0 

3.  Хачатурян А. М.Курсовое проектирование 

по теории механизмов и машин [Текст]: 

метод. указания / А. М. Хачатурян.-

Астрахань: Изд.ФГБО ВПО КИМРТ, 2018. 

- 29 с. 

2018 ПР 18 

4.  Козловский М. З. и др. Теория механизмов 

и машин.:учебник для студ. Высш. Обр.- 4-

еизд., перераб.-М.:»Академия», 2013.-560 

2013 ПР 10 

5.  Тарг С, М. Краткий курс теоретической 

механики.-М: ВШ. Шк,2018 
2018 ПР 20 

6.  «Чмиль В. П.Ч 11 Теория механизмов и 

машин: Учебно методическое по собие. — 

3 е изд., стер. — СПб.: Издательство 

«Лань»,2022. — 280 с.: Лань, 2022. — 

ISBN 978-5-8114-1222-8. — Текст : 

электронный // Лань : электронно-

библиотечная система. — URL: 

https://e.lanbook.com/book/209816  

2022 ЭР 0 

7.  Тарнопольская, Т.И.Теория машин и 

механизмов : курс лекций для студентов 

оч. и за-оч. обуч. инженерных 

специальностей / Т.И. Тарнопольская, А.С. 

Ру-кодельцев, О.В. Сидорова. – Н. 

Новгород : Изд-во ФГБОУ ВО«ВГУВТ», 

2016. – 112 с.» Текст : электронный // Лань 

: электронно-библиотечная система. — 

URL: https://e.lanbook.com/book/97174  

2016 ЭР 0 

8.  «Федотов Г. Д.Теория механизмов и 

машин. Учебное пособие. – Ульяновск: 

Изд-воУГСХА им. П. А. Столыпина, 2013. 

– 323 с.» Лань : электронно-библиотечная 

система. — URL: 

https://e.lanbook.com/book/133790  

2013 ЭР 0 



Программа предусматривает возможность применения электронного обучения, 

дистанционных образовательных технологий. 

Электронная информационно-образовательная среда университета с возможностью 

доступа к информационно-телекоммуникационной сети "Интернет" - Режим доступа: 

http://e-afvgavt.ru/ 

 

4.4. Современные профессиональные базы данных 

№ 

п/п 
Наименование 

1 

Статистический сборник: Транспорт в России- Режим доступа: 

http://www.gks.ru/wps/wcm/connect/rosstat_main/rosstat/ru/statistics/publications/catalo

g/doc_1136983505312 

2 Центральная база статистических данных - Режим доступа: http://cbsd.gks.ru/ 

4.5. Информационные справочные системы 

№ 

п/п 
Наименование 

1 

Справочная правовая система «КонсультантПлюс» - Режим доступа: 

http://www.consultant.ru 

(договор от 02.02.2015 г.) 

2 
Справочная правовая система «Гарант» - Режим доступа: http://www.garant.ru 

(договор 62/16 от 01.09.2016 г. - бессрочный) 

 

 

http://e-afvgavt.ru/


ПРИЛОЖЕНИЕ 

к рабочей программе 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ 

 

для проведения текущей  

и промежуточной аттестации обучающихся 

 

 



                 1. Перечень компетенций и этапы их формирования в процессе освоения 
дисциплины. Рабочей программой дисциплины «Теория механизмов машин» 
предусмотрено формирование следующих компетенций: 

 
Таблица 1 

 
Перечень компетенций и этапы их формирования 

в процессе освоения дисциплины 

№ п/п Компетенция 
Индикатор достижения компетенции 

Знать Уметь Владеть 

1 УК-2.Способен УК-2.З.1 основные УК-2.У.1 применять УК-2.В.1 навыками 
 управлять законы механических основные законы применения основных 
 проектом на процессов для механики в процессе законов механики при 
 всех этапах его управления проектом проектирования управлении проектом на 
 жизненного   всех этапах его 
 цикла   жизненного цикла 

 

 
1. Паспорт фонда оценочных средств для проведения текущей и промежуточной 

аттестации обучающихся 

Таблица 2 

 
Оценочные средства и критерии оценивания для проведения текущей и 

промежуточной аттестации обучающихся 



 

 
 

 
 
№ 
п/
п 

Код 

контроли- 
руемой 

компетен- 
ции 

 
Индикатор 
достиже- 
ния компе- 

тенций 

 
Контроли- 

руемые 
разделы 
(темы) 

 

Формы и методы контроля и оценки 

результатов обучения 

 
 

Процедура 
оценивания 

Критерии оценивания результата обучения и шкала оценивания 

2 3 4 5 

Вид контроля Форма контроля не зачтено зачтено 

1 УК-2. УК-2.З.1 

УК-2.У.1 

УК-2.В.1 

1.2 

1.3 

1.4 

текущий контроль Расчетно-графичес 

кая рабо 

РГР Работа выполнена 

не полностью, 

допущены грубые 

ошибки 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены ошибки 

в расчетах  и 

чертежах 

(графиках) 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены 

неточности  в 

расчетах и 
чертежах 
(графиках) 

Работа выполнена 

полностью без 

ошибок в расчетах 

и чертежах 

(графиках) 

2 УК-2. УК-2.З.1 

УК-2.У.1 

УК-2.В.1 

2.1 

2.2 

текущий контроль Расчетно-графичес 

кая рабо 

РГР Работа выполнена 

не полностью, 

допущены грубые 

ошибки 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены ошибки 

в расчетах  и 

чертежах 

(графиках) 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены 

неточности  в 

расчетах и 

чертежах 
(графиках) 

Работа выполнена 

полностью без 

ошибок в расчетах 

и чертежах 

(графиках) 

3 УК-2. УК-2.З.1 

УК-2.У.1 

УК-2.В.1 

2.3 текущий контроль Расчетно-графичес 

кая рабо 

РГР Работа выполнена 

не полностью, 

допущены грубые 

ошибки 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены ошибки 

в расчетах  и 

чертежах 

(графиках) 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены 

неточности  в 

расчетах и 

чертежах 
(графиках) 

Работа выполнена 

полностью без 

ошибок в расчетах 

и чертежах 

(графиках) 

4 УК-2. УК-2.З.1 

УК-2.У.1 

УК-2.В.1 

2.4 текущий контроль Расчетно-графичес 

кая рабо 

РГР Работа выполнена 

не полностью, 

допущены грубые 

ошибки 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены ошибки 

в расчетах  и 

чертежах 

(графиках) 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены 

неточности  в 

расчетах и 

чертежах 
(графиках) 

Работа выполнена 

полностью без 

ошибок в расчетах 

и чертежах 

(графиках) 

 



 
 

5 УК-2. УК-2.З.1 

УК-2.У.1 

УК-2.В.1 

2.5 текущий контроль Расчетно-графичес 

кая рабо 

РГР Работа выполнена 

не полностью, 

допущены грубые 

ошибки 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены ошибки 

в расчетах  и 

чертежах 

(графиках) 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены 

неточности  в 

расчетах и 

чертежах 
(графиках) 

Работа выполнена 

полностью без 

ошибок в расчетах 

и чертежах 

(графиках) 

6 УК-2. УК-2.З.1 

УК-2.У.1 

УК-2.В.1 

3.3 текущий контроль Расчетно-графичес 

кая рабо 

РГР Работа выполнена 

не полностью, 

допущены грубые 

ошибки 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены ошибки 

в расчетах  и 

чертежах 

(графиках) 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены 

неточности  в 

расчетах и 

чертежах 
(графиках) 

Работа выполнена 

полностью без 

ошибок в расчетах 

и чертежах 

(графиках) 

7 УК-2. УК-2.З.1 

УК-2.У.1 

УК-2.В.1 

3.5 текущий контроль Расчетно-графичес 

кая рабо 

РГР Работа выполнена 

не полностью, 

допущены грубые 

ошибки 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены ошибки 

в расчетах  и 

чертежах 

(графиках) 

Работа выполнена 

полностью, но 

допущены 

неточности  в 

расчетах и 

чертежах 
(графиках) 

Работа выполнена 

полностью без 

ошибок в расчетах 

и чертежах 

(графиках) 

8
* 

УК-2 УК-2.З.1 

УК-2.У.1 
УК-2.В.1 

1 

2 
   3 

промежуточная 
аттестация 

Курсовая работа Выполняется в 
течение семестра 
по мере изучения 
тем разделов. 

Работа не 

выполнена или 

содержание  не 

соответствует 

заданию, 

допущены грубые 

теоретические 

ошибки; 

обучающийся  не 

может защитить 

свои решения, 

допускает грубые 

фактические 

ошибки  при 

ответах на 

поставленные 

вопросы или не 

отвечает на них 

Работа выполнена 

правильно, но без 

достаточно 

глубокой 

проработки 

некоторых 

разделов; 

обучающийся 

усвоил

 только 

основные разделы 

теоретического 

материала;   

 на вопросы 

отвечает 

неуверенно  

 или допускает 

ошибки, 

неуверенно 

защищает 

 свою точку 

Работа выполнена 

в полном объеме; 

проработаны  все 

разделы 

содержательной 

части,   оформлена 

с

 соблюдение

м установленных 

правил; 

обучающийся 

твердо

 владеет 

теоретическим 

материалом, 

может применять 

его 

самостоятельно; 

на большинство 

вопросов  даны 

правильные 

Работа выполнена 

в полном объеме; 

работа отличается 

глубиной 

проработки всех 

разделов 

содержательной 

части,   оформлена 

с соблюдением 

установленных 

правил; 

обучающийся 

свободно владеет 

теоретическим 

материалом, 

безошибочно 

применяет его 

при решении 

задач, 

сформулированны 

х в задании; на все 



зрения ответы, защищает 

свою точку зрения 

достаточно 

обоснованно 

вопросы  дает 

правильные и 

обоснованные 

ответы, 

убедительно 

защищает свою 

точку зрения 

9 УК-2 УК-2.З.1 

УК-2.У.1 
УК-2.В.1 

1 

2 
   3 

промежуточная 
аттестация 

Зачет зачет Обучающийся 

демонстрирует 

фрагментарные 

знания основных 

разделов 

дисциплины,  его 

базовых понятий и 

фундаментальных 

проблем. Слабо 

выражена 

способность   к 

самостоятельному 

аналитическому 

мышлению, 

имеются 

затруднения    в 

изложении 

материала, 

допущены грубые 

ошибки   и 

незнание 

терминологии, 

отсутствуют ответы

 на 

дополнительные 

вопросы, 

необходимые 

умения и навыки 

  Обучающийся 

демонстрирует 

знание основных 

разделов 

дисциплины,   его 

базовых понятий и 

фундаментальных 

проблем; 

приобретены 

необходимые 

умения и навыки, 

освоил вопросы 

практического 

применения 

полученных 

знаний,     не 

допустил 

фактических 

ошибок   при 

ответе, достаточно 

последовательно и 

логично изложен 

теоретический 

материал, 

допущены  лишь 

незначительные 

нарушения 

последовательност 

и изложения    и 

некоторые 

неточности 

*- в РП Нижнего Новгорода отсутствует



 

 

ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ 

ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ ТЕКУЩЕГО КОНТРОЛЯ 

 
Текущий контроль по дисциплине «Теория механизмов машин»   проводится в 

форме защиты  расчетно графических работ. Критерии оценивания результата приведены в табл.2. 

Темы расчетно графических работ 
 

Расчетно-графическая работа №1 Структурный анализ плоских рычажных механизмов.  

Расчетно-графическая работа №2. Построение плана положения механизма 

Расчетно-графическая работа №3. Построение плана скоростей механизма. 

Расчетно-графическая работа №4. Построение плана ускорений механизма 

Расчетно-графическая работа №5. Силовой анализ механизма(КПМ). 

Расчетно-графическая работа №6. Синтез зубчатых зацеплений. 

Расчетно-графическая работа №7. Синтез планетарных механизмов 

 
 

ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ 

ПРОМЕЖУТОЧНОГО КОНТРОЛЯ 

Курсовая работа 

 
Наименование курсовой работы: «Анализ и расчет механизмов» (рис 1,2). 

 

                      
 

Рис. 1 Рис. 2 

Рис. 1.Схема кривошипно-ползунного механизма:1-кривошип (коленчатый вал); 2-шатун;3- 

ползун(поршень);  4-стойка. 

Рис. 2 Схема кулачкового механизма: 1-кулачек, 2- толкатель, 3- ролик. 

 

Примерный перечень основных вопросов к защите курсового проекта 
 

1. Что такое звено, кинематическая пара, кинематическая цепь? 



2. По каким признакам делятся кинематические пары на классы? 

3. Дайте определение механизму. 

4. Чем отличаются плоские механизмы от пространственных? 

5. Какие звенья образуют механизм I-го класса? 

6. По каким признакам делятся кинематические пары на виды: низшие, высшие? 

7. Дайте определение группе Ассура. 

8. Что характеризует число "степень подвижности механизма"? 

9. Каков принцип построения новых механизмов? 

10. Как определить класс группы Ассура, ее порядок и вид? 

11. Как определить класс всего механизма? 

12. Как составляется структурная формула механизма? 

13. На каком принципе или законе основан кинетостатический расчет механизмов? 

14. Направлением какого ускорения определяется направление углового 

ускорения шатуна в КПМ? 

15. Угловая скорость кривошипа рычажного механизма постоянна. Чему будет равно угловое 

ускорение? 

16. Сформулируйте принцип Даламбера. 

17. Что является неизвестным при определении реакции во вращательной паре? 

18. В какой последовательности выполняется силовой расчет механизма? 

20. Как направлен главный вектор сил инерции шатуна? 

21. Как направлен главный момент сил инерции шатуна? 

22. Что такое μ в следующих выражениях: 

 
23. В какой последовательности выполняется силовой расчет механизма? 

24. Что является неизвестным при определении реакции в поступательной паре? 

25. Как направлено ускорение точки В кривошипа АВ, если его угловая скорость постоянна? 

26. Что называется кулачковым механизм? 

27. Как  классифицируются кулачковые механизмы? 

28. Какой величиной ограничивают угол давления в КМ. 

29. Какую кинематическую пару образуют  кулачок и толкатель?  

30. Угол давления в КМ это........... 

31. Перечислите этапы синтеза КМ. 

31. Каким методом строят график скорости толкателя КМ? 

32. Каким методом строят график перемещения толкателя КМ? 

33. Какой метод применяют при построении профиля кулачка? 

34. Как изменяется радиус кулачка при  верхнем выстое? 

35. Как изменяется радиус кулачка при  нижнем выстое? 

36. Как изменяется радиус кулачка на фазе удаления? 

37. Как изменяется радиус кулачка  на фазе сближения? 

38. Какую поверхность называют центровым профилем кулачка? 

39. Какую поверхность называют рабочим профилем кулачка? 

40. Как выбирают радиус ролика толкателя? 

Критерии оценивания: 
 

– полнота и правильность ответа; 

– степень осознанности, понимания изученного; 

– языковое оформление ответа. 

 

Показатели и шкала оценивания выполнения курсового проекта в соответствии с таб.2. 

 
Зачет 

Итоговой оценкой достижения результатов обучения по дисциплине является 



промежуточная аттестация в виде зачета(4 семестр), проводимая с учѐтом результатов 

текущего контроля и курсовой работе. Зачет проводится в форме устного опроса. Билет 

содержит 3 вопроса из перечня вопросов к зачету. 

 

Показатели и шкала оценивания ответов в соответствии с таб.2. 
 

Перечень вопросов к зачету 

 

1. Основные понятия ТММ. 

2. Синтез кулачковых механизмов (основные положения). Силы в        кулачковом  зацеплении.        

3. Классификация кинематических пар. 

4. Синтез кулачковых механизмов (основные положения). Выбор закона    

 движения выходного звена. 

5.  Основные схемы механизмов. 

6. Определение минимального радиуса кулачка. 

7. Структурный анализ и синтез механизмов. 

8. Синтез кулачковых механизмов (основные положения). Мгновенный КПД кулачкового  механизма. 

9. Образование плоских рычажных механизмов наслоением групп  Ассура. 

10. Профилирование кулачка. 

11. Синтез рычажных механизмов (КПМ,ККМ). 

12. Основы синтеза зубчатых механизмов. Основная теорема зацепления. 

13. Кинематический анализ и синтез механизмов (графический метод).           Основные уравнения для  

определения скоростей.  Построение плана скоростей. 

14. Основы синтеза зубчатых механизмов. Эвольвента окружности и ее свойства. 

15. Кинематический анализ и синтез механизмов (графический метод). Основные уравнения для        

определения ускорений. Построение плана ускорений. 

16. Основы синтеза зубчатых механизмов. Свойства и элементы эвольвентного зацепления. 

17. Аналитический метод кинематического анализа плоских рычажных механизмов. 

18. Прямозубая цилиндрическая передача. 

19. Метод кинематических диаграмм (графическое дифференцирование и интегрирование). 

20. Основы нарезания зубьев методом обкатки. 

21. Силовой расчет механизмов. Определение сил инерции звеньев. 

22. Модуль и основные размеры прямозубого зубчатого колеса. 

23. Условие статической определимости рычажных механизмов. 

24. Коэффициент перекрытия прямозубой передачи. 

25. Графоаналитический метод силового расчета плоских рычажных механизмов. 

26. Основные типы зубчатых  передач. 

27. Определение уравновешивающей силы с помощью рычага 

      Жуковского. 

28. Зубчатые механизмы с подвижными осями ( планетарные). 

29. Синтез планетарных механизмов. 

30. Причины колебания угловой скорости звена приведения. 

31. Дифференциальные механизмы. 

32. Режимы движения машин. 

33. Трение в механизмах. Влияние трения на реакции во вращательных кинематических парах. 

34. Уравнение движения механизма с одной степенью свободы. 

35. Трение в механизмах. Влияние трения на реакции в поступательных кинематических парах. 

36. Источники вибраций. Основные методы защиты от вибраций. 

37. Механический КПД машины. КПД системы механизмов при их последовательном соединении. 

38. Уравновешивание механизмов. 

39. Механический КПД машины. КПД системы механизмов при их параллельном соединении. 

40. Статическая балансировка. 

41. Динамическая балансировка. 

42. Механические характеристики машин. 

Проведении промежуточной аттестации с применением дистанционных технологий 

проводится в форме компьютерного тестирования на образовательном портале на сайте 

института. 

 



 

Примеры тестовых заданий для оценки сформированности компетенций 

(УК-2) 
 

№ 

вопроса 

Вопрос Варианты ответа 

1. 

  

Дать основные характеристики кинематической 

пары: 

 (УК-2.) 

 

 

2. Окружность, эвольвентой которой является 

профиль зуба, называется ….. 

(УК-2.) 

А. основной. 

 
Б.  делительной. 

В. начальной 

 

3. Два катка обкатываются друг по другу без про-
скальзывания. Угловая скорость вращения 
ведущего катка ω1. Выберите правильное 
утверждение: 

(УК-2.) 

 

А. ω2  =  ω1 

Б. ω2  < ω1 

В. ω2  > ω1 

4. У зубчатой рейки все окружности и 

эвольвента....  
(УК-2.) 

 

 

 

5. Ползун– звено образующее… 

 (УК-2.) 

 

 

6. Передаточное отношение U1H изображенного на 

схеме зубчатого механизма, выраженное через 

 

А.   



числа зубьев колес, равно. 

(УК-2.) 

 

 

 

Б.  

 

В.   

7. Дать основные характеристики кинематической 

пары: 

 (УК-2.) 

 

 

 

8. Основными  способами  изготовления зубчатых 

колес являются методы... 

(УК-2.) 

А. огибания и копирования. 

Б. литьѐ. 

В. штамповка. 

9. Коромысло– вращающееся звено, 

которое… 
  (УК-2.) 

 

10.  Звено 2 совершает… 

(УК-2.) 

 

 

 

11.  Дать основные характеристики 

кинематической пары: 

 (УК-2.) 

 

цилиндрическая, низшая, четвертого 

класса 

12. Размерность модуля m в … 

(УК-2.) 

А.  мм 

Б.  см 

В.  м 

13. Минимальное значение коэффициента 

перекрытия , характеризующего  плавность 

работы зубчатой передачи ... 

(УК-2.) 

А. < 1.0 

Б.  > 2.0 

В.  = 1.05 

14.  Зубчатые передачи  с подвижными осями валов 

и колѐс называются ... 

(УК-2.) 

 



 

15.  На структурной схеме планетарной 

передачи сателлит обозначен цифрой...  
(УК-2.) 

 

 

 

 

 

16.  Дать основные характеристики 

кинематической пары:  

(УК-2.) 

 

 

17. Для определения передаточного отношения 

планетарных механизмов применяют метод... 

 (УК-2.) 

 

 

А. Виллиса 

Б.  Жуковского 

В.  Форда 

18.  Векторы каких скоростей  исходят из полюса 

плана скоростей ? 

 (УК-2.) 

 

А   Абсолютных. 

Б.  Относительных. 

В.  Переносных. 

19. Все основные размеры нормальных зубчатых 

колѐс выражаются через .... 

(УК-2.) 

 

20.  Если зацепляющиеся тела имеют наружные 

зубья, то полюс Р. расположен … 
(УК-2.)  

 

 

 

21.  Кинематическая пара изображенная на рисунке 

относится к..... 

(УК-2.) 

  



 
22. На рисунке изображена кинематическая 

схема..... механизма. Дать названия звеньям. 

 (УК-2.) 

 
 

 

23. Конический  дифференциал применяется 
(пример) в... 
 (УК-2.) 

А. механизме  заднего моста 

автомобиля. 

Б. механизме коробки скоростей. 

В. механизме Миандра 

24. Модулем называется ... 

(УК-2.) 

 

 

25.  Статического уравновешивания звеньев 

достигают, используя  ….  

(УК-2.) 

А. противовесы   

Б. демпферы 

В. пружины 

 

26. Дать основные характеристики кинематической 

пары:  

 (УК-2.) 

 

 

27. Как называется окружность, диаметр которой 

на рисунке равен 100 мм: 

(УК-2.) 

 

А. делительная окружность 

Б.  окружность впадин зубьев 

В.  основная окружность 

28. К чему приводятся элементарные силы инерции 

звена, совершающего плоскопараллельное 

движение? 

А. К главному вектору сил инерции 

Б. К главному моменту сил инерции 

В. К главному вектору и главному 



 (УК-2.) 

 

моменту сил инерции 

29. Если зацепляющиеся тела имеют одно из колес 

с внутренними зубьями, то полюс  Р 

расположен… (УК-2.) 

 

 

30. Кривошип– вращающееся звено… 

 (УК-2.) 
 

 

31. Линией зацепления эвольвентного зубчатого 

зацепления, называется … 

(УК-2.) 

   

32.  Низшими называются кинематические пары, в 

которых.... 

 (УК-2.) 

 

 

33. Твердое тело, движущееся в пространстве, 

обладает.... 

 (УК-2.) 

 
 

 

34. Передаточное отношение редуктора по 

абсолютной величине  …. 

 (УК-2.) 

 

А. больше единицы   

Б. меньше единицы   

В. равно единицы   

35. В чем заключается условие статической 

определимости групп Ассура? 

 (УК-2.) 

 

А. Число уравнений статики для 

группы Ассура равно числу 

неизвестных 

Б. Число уравнений статики для 

группы Ассура больше числа  

неизвестных. 

В. Число уравнений статики для 

группы Ассура меньше числа  

неизвестных. 

 

 

36.  Высшими называются кинематические пары, в 

которых.... 

 (УК-2.) 

 

 

 



37. Степень подвижности механизма равна..... 
Написать формулу Чебышева? 

 (УК-2.) 

 
 

 

 

38. Для плоских рычажных механизмов, звенья 

которых образуют пары V класса, 

группа Ассура отвечает условию...... 

 (УК-2.) 

 

 

39.  С помощью теоремы о «жѐстком» рычаге 

Жуковского определяют... 

 (УК-2.) 

 

А. уравновешивающую силу Ру 

(момент Му ) на ведущем звене. 

Б. мощность. 

В. работу. 

40. Свободное твѐрдое тело в плоскости  имеет… 

 (УК-2.) 

 
 

 

А. 3 степени свободы 

Б. 6 степеней свободы 

В. 0 степеней свободы 

 

41.  Какой вектор на плане скоростей изображает 

относительную скорость т.А к т. В звена АВ? 

(УК-2.) 

 
 

А. Вектор Пc 

Б. Вектор ab 

В.  Вектор Пa 

42. На схеме планетарной передачи, изображенной 

на рисунке, позицией 1 обозначается 

(УК-2.) 

 

 

А. солнечное колесо 

Б. водило 

В. сателлиты 



43. Минимальное количество зубьев zmin нулевого 

зубчатого колеса, которое можно нарезать без 

подреза... 

 (УК-2.) 

 

 

 

44.  Кулиса – звено, ..... 

 (УК-2.) 

 

 

45. Кулачковый механизм(дать название звеньям) 

преобразует ...... 

 (УК-2.) 

 

 

 

46. Каков угол зацепления цилиндрических 

зубчатых  колѐс? 

(УК-2.) 

А. 30° 
Б. 20° 
В. 10° 

47.  Шатун  это звено ,....... 

(УК-2.) 

 

 

48. Шаг p по делительной окружности.... 

(УК-2.) 

 

 

49. Для кулачкового механизма  с поступательно 

движущимся толкателем допустимый угол 

давления лежит в пределах .......  

 (УК-2.) 

А. [θ] = 25º÷35º. 

Б. [θ] = 15º÷20º. 

В.  [θ] = 5º÷10º. 

50.  Записать структурную формулу и определить 

класс  кривошипно- ползунного механизм  

(УК-2.) 

 

 

 


